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 استادیار   

   نام و نام خانوادگی استاد: 
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   : گروه 

 مکانیک 

 دانشکده: 

 مهندسی  

حساساااا هاااا و    : ناااام درس  3  : تعداد واحد 

 کالیبراسیون ربات 

 کارشناسی ارشد   دورة تحصیلی:   

 

 اختیاری   : درسی دوره   ی در برناما   جایگاه درس 

 

 

 هدف کلی: 

انواع حساسه های مورد استفاده حساسه ها و کالیبراسیون ربات به منظور آشنایی دانشجویان با  درس 

مدلسازی و استخراج مقادیر عددی   در این درس  در ربات ها و کالیبراسیون آنها می باشد. همچنین 

 . برای حساسه ها و اجزای ربات تشریح می شوندپارامترهای مدلهای مورد استفاده  

 : یادگیری اهداف  

 زیر را یاد گرفته باشند: بایست موارد  دانشجویان بعد از پایان این دوره می 

 انواع ویژگیهای حساسه ها و نحوه کالیبراسیون آنها 

 انواع حساسه های مورد استفاده در ربات ها 

 مقدمه ای بر آمار و احتمالات مهندسی 

 نحوه گسسته سازی سیگنال ها و سیستمها و تحلیل سیگنال های گسسته  

 ها براساس داده های عملی مدلسازی و شناسایی سیستمها و تعیین پارامترهای آن 

 

   رفتار ورودی: 

 آشنایی داشته باشد.   درس کنترل دانشجو باید با مباحث  



 

 

 

 مواد و امکانات آموزشی: 

 

 آشنایی با پایگاههای اطلاعاتی به منظور انجام پروژه، الزامی است.  

 روش تدریس: 

 

 را به خوبی فرا گیرد. تواند این درس  با آموزش مفاهیم، انجام تکالیف و پروژه دانشجو می 

 

 وظایف دانشجو: 

 الیف انجام تک 

 های میان ترم و پایان ترم شرکت در آزمون 

 انجام پروژه 

 

 : شیوه آزمون و ارزیابی 

 نمره   6    میان ترم: 

 نمره   8    پایان ترم: 

 نمره   2    تکلیف: 

 نمره   4    پروژه: 
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 هفتة یکم 

 ( 1400/ 6/ 16تا    1400/ 11/ 09) 
 مقدمات حساسا ها 

 ویژگیهای حساسه ها -

 نحوه کایبراسیون حساسه ها -

 

 هفتة دوم 

 ( 1400/ 11/ 23تا    1400/ 11/ 16) 
 سیستمهای داده برداری 

 نحوه داده برداری در سیستهای جمع آوری داده  -

 نحوه گسسته سازی و مقداردهی سیگنالهای پیوسته   -

 

 هفتة سوم 

 ( 1400/ 11/ 30تا    1400/ 11/ 23) 
 آنالیز سیگنالها و سیستمها 

 خصوصیات سیستمهای گسسته  -

 

 هفتة چهارم 

 ( 1400/ 12/ 7تا    1400/ 11/ 30) 
 آنالیز سیگنالها و سیستمها 

 تحلیل سیگنالهای گسسته  -

 

 هفتة پنجم 

 ( 1400/ 12/ 14تا    1400/ 12/ 7) 
 : مقدما ای بر آمار و احتمالات مهندسی 

 تحلیل های آماری و متغیرهای تصادفی 

 



 ششم هفتة  

 ( 1400/ 12/ 21تا    1400/ 12/ 14) 
 : مقدما ای بر آمار و احتمالات مهندسی 

 انواع توابع چگالی احتمال، مفاهیم همبستگی و چگالی طیفی 

 هفتة هفتم 

 ( 1400/ 12/ 28تا    1400/ 12/ 21) 

 میان ترم 

 

 هفتة هشتم 

 ( 1401/ 1/ 21تا    1401/ 1/ 14) 
 : شناسایی سیستمها 

 روشهای حوزه زمان 

 

 هفتة نهم 

 ( 1401/ 1/ 28تا    1401/ 1/ 21) 
 : شناسایی سیستمها 

 روشهای حوزه فرکانس 

 

 هفتة دهم 

 ( 1401/ 2/ 4تا    1401/ 1/ 28) 

 
 : شناسایی سیستمها 

 استفاده از مینیمم مربعات خطا 

 انجام مثالهای عملی 



 یازدهم   هفتة 

 ( 1401/ 2/ 11تا    1401/ 2/ 4) 
 : سنسورهای مورد استفاده در ربات ها 

 زاویه انواع سنسورهای فاصله و  

 

 دوازدهم هفتة  

 ( 1401/ 2/ 18تا    1401/ 2/ 11) 
 : سنسورهای مورد استفاده در ربات ها 

 انواع سنسورهای اندازه گیری جابجایی و لرزش 

 

 

 

 سیزدهم   هفتة 

 ( 1401/ 2/ 25تا    1401/ 2/ 18) 
 : سنسورهای مورد استفاده در ربات ها 

 انواع سنسورهای مسیریابی 

 

 چهاردهم   هفتة 

 ( 1401/ 3/ 1تا    1401/ 2/ 25) 
 : سنسورهای مورد استفاده در ربات ها 

 آشنایی با سنسورهای دیجیتال  

 



 

 پانزدهم   هفتة 

 ( 1401/ 3/ 8تا    1401/ 3/ 1) 
 : سنسورهای مورد استفاده در ربات ها 

 آشنایی با انواع انکودرهای و نحوه عملکرد آنها  
 

 شانزدهم   هفتة 

 ( 1401/ 3/ 16تا    1401/ 3/ 8) 
 پروژه ها و بررسی  ارائه  

 

 

 


