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 :درسی دوره ةدر برنام جایگاه درس
یهشننق خ نن  ینن  س  نن   ای  نن  یننهدد اینند س یت سا  نن  یه   شننی    اینند س ی ی نن  او س خی اری ننه د   برق،نن  یننکنت لننکای   ریننک   نن    

 ارذ  ررق. اری ه د ت ا رق اید س ی  ا ی  عر ا  س ی  هتکخ  ک خ قق ت   ز   
 

 هدف  لی:
  ،نهود تخ  ررنک   خ شنبب  حنذ  ارنک ایند اشی هشنهت     تتخ ن د   تای  ن  ارنک اشی هشنهت خا س یک، ،نینت ا ن ا  ایند اشی هشنهت       آشرهی  سا    یه  یه 

 او ایقا  اید س ی   بهشقت MATLABیهد اشی هش س   ک هفزا  
 
 

 :یادگیریاهداف 
 یق   ل  س ی:

  اشی هشننهت خ خا س یننک ، ،ننین یننه خ ارننک اینند  جننه    او ا نن اق اینند س ی یهیننق یننه سینن لذ ا ننق سا  نن    نن  او 
خ  ررننک یننهد اشی ننهش  ا یننکاد ، ،ننین یننهد تطکاحن    خیلنن   یننهد خش ،نن قو خ  اشی هشنهت یننک  فیننه  ، ،ننین 

 . خیل  آ  ری  یهشق
 یهسل کد س ی:ایقا  

 سا        او  هیه  سخ و یهیق:
 .ارک آ  یه آشره یهشق ا  ا  اشی هشهت خا س یک ، ،ین خ یه

 .  یهشقی هش یکاد ، ،ین یهد  خیل   ا ساشیطکاح  تخ  ررک اش ت ا 
 .یی ا ق ی  ر ی  ی  تحل    هیقا د تخ  ررک یهد اشی هش یپکساوس

 .افزا   یلب ساشی  یهشقشقو س  س ی  ا س   کم ا ائ  یهد خشی    ،هود  هسوت ا  
 
 
 

   رفتار ورودی:
 یهد رط آشرهی  یه ، ،ین

  هیقا د س  ح وو و ه  خ فک ه   تحل   یهد خشآشرهی  یه 
 آشرهی  یه ، ،ین یهد ش کرط 

 آشرهی  یه  هیقا د   ه ه   
 آشرهی  یه تخ  ررکیهد حه  

 Matlabافزا  آشرهی  یه  کم



 مواد و امکانات آموزشی:
 خیقی   کخژ ی  

  هژیک خ تخی  خای  یکس
 یهد آ  وش  ت ،ط ا،یهس پ  او یکل  ا ائ 
 
 

 روش تدریس:
  طه ب ی  ص  ت ،خرکا   ا ائ 

   هی   طه ب ی  خ، ل   کخژ ی  
  ک،  خ  ه،خ

 یهد  ه یکسد س ی ثه ح  
 س   لای Matlab   ی، یک ه  

 
 وظایف دانشجو:

 حض    رظن س   لای
 شقوا ائ س به   کس  سق ق  طه ب 

 یحث خ  ک،  خ  ه،خ ح     ض   س ی
 ا  هم ت ه    س ، 

 ا  هم  کخژو  هیه  
  خو س     س  طه ب س ،   قه  یک  ا ائ 
 

 :شیوه آزمون و ارزیابی
 ش سیخ  تق، ن    4س ی ی   ا وش هی  اید

 2 ت ه    س ، 
 3  کخژو  هیه  

 5 تکم  ه ا یحه  
 8 تکم هیه ا یحه  

 2 ا ائ   قه  
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 یکم ةهفت
 (29/6/99تا  23/6/99)

 کف  ،کفص  یه   
 کف   رهیع   
 ای    یک ،  اشی هشهت خا س ی  ، ،ین یه 
   ای    تخ  ررک یهد اشی هش 
 حققه  یکتک اید ح وو  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 دوم ةهفت
 (5/7/99تا  30/6/99)

   ریک  رط  دیه،ین ،او  دا قق  
  اشی هش یهد ،هوله خ  ه،هوله 
  قق   اد یک ، ،ین یهد ش کرط  
    اص   هیقا د   ه ه 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 سوم ةهفت
 (12/7/99تا  6/7/99)

   حذ  ارک اشی هشهت خیل    خش یهد کخ 
 کخ   خش یهد  خیل   قهخم  
   هو  رقد  خش یهد  ریک   قهخم ی  حق یهدد اشی هشهت   
    خش  ریک Active Disturbance Rejection Control 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 چهارم ةهفت
 (19/7/99تا  13/7/99)

 
   د حه  ک یهتخ  رر کخ 
    د حه  ک یهتخ  ررع ل کس  ل 
 ح  تخ  ررک یهد حه   یکاد ، ،ین یهد رط  خ ش کرط کاط 
 ئربکلک خ  ررک حه     کف  خیک ،  ت   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 پنجم ةهفت
 (26/7/99تا  20/76/99)

 ک یهد اشی هش رط تخ  رر 
   یکاد ، ،ین یهد   ر  ن فهو طکاح  تخ  ررک اشی هش س  ح وو فک ه 
 ر  ن فهو هیکاد ، ،ین یهد  کاح  تخ  ررک اشی هش س  ح وو فک ه  ط   
  طکاح  تخ  ررک اشی هش س  ح وو و ه 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 ششم ةهفت
 (3/8/99تا  27/7/99)

 کف  تخ  ررک یبکو یهد   
 یک ،  طکاح  خ اربهت  هیقا د 
        کف   peaking phenomenon 
  خ یک ،   ه ای  آ  س  تخ  د اشی هش (تخ  ررک حه   ت ،   یهفی )  کف  تخ  ررک اشی هش 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 هفتم ةهفت
 (10/6/99تا  4/8/99)

       یک ،   خش یهد  خیل  ح  Peaking Phenomenon 
 ی( ک ،   قه    بنCascade high-gain observers in output feedback control) 
   یک ،   خ ق اربهت  قه   خ  ع ل کس  خش    ربهسد س   حقخس  کس Peaking Phenomenon 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 هشتم ةهفت
 (17/8/99تا  11/8/99)

   رهی  ،هوله  ا اشی هش تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد  کتب  سخ یهطکاح 
  رهی  ،هوله  ا اشی هش تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد  کتب  سخ یه یک ،   هیقا د 
    هوله  ا اشی هش تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد  کتب  سخ یهطکاح، Ramp 
   هوله  ا اشی هش تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد  کتب  سخ یه یک ،   هیقا د، Ramp 
    کتب  یهد ،هوله  ا اشی هش تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد  کتب  سخ یهطکاح  
 کتب  یهد ،هوله  ا اشی هش تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد  کتب  سخ یه   ،   هیقا د ا  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 نهم ةهفت
 (24/8/99تا  18/8/99)

 خش یهد  ریک  و ه   حقخس  کف    
  یق  او حه   اخ    ، ،ین  کف   خش یهد  ریک  و ه   حقخس،  
  خ طکاح  تخ  ررک یهد حه   و ه   حقخسیک    ، 
 یک ،  خ طکاح  تخ  ررک یهد اشی هش و ه   حقخس 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 دهم ةهفت
 (1/9/99تا  25/8/99)

 طکاح  تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد یه  کتب  س خ او 
  تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد یه  کتب  س خ او یک ،   هیقا د 
 د چرق یغ کوش یکاد ، ،ین یهکاح  تخ  ررک اشی هط 
 یغ کو چرق  اشی هش یکاد ، ،ین یهد تخ  ررک یک ،   هیقا د 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 یازدهم ةهفت
 (8/9/99تا  2/9/99)

  کف   خش  ریک    ق  غزش   
  آ  یهاید      ریک   ررقو خ  خش یهد حذی ه     لات   
 طکاح   ریک   ق  غزش  یک  هی  تخ  ررک  اشی هش 
 اربهت  هیقا د  خش  ریک      ربهسد 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 دوازدهم ةهفت
 (15/9/99تا  9/9/99)

  ، کف  ، ،ین ت ل ق  غرهط   
  اید ، ،ینش کرط  یک ،  سیره  ک 
 رط  ،هود اید ، ،ین یه ا،یفهسو او ف قیک رط  ،هو 
 طکاح  تخ  ررک اشی هش یکاد اید ، ،ین 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 سیزدهم ةهفت
 (22/9/99تا  16/9/99)

   ، ه  خصیه فک ه   یک ،  خ طکاح  تخ  ررک اشی هش یکاد ، ،ین یهد رط  یه اشی هش ، ،ر  
   ، خ اربهت  هیقا د تخ  ررک طکاح  شقو یک 
  ین یه ا،یفهسو او تخ  د اشی هشاید  ررقو یکاد طکاح   ریک، ، 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 چهاردهم ةهفت
 (29/9/98تا  23/9/98)

   یک ،   قه  Nonlinear disturbance observer design for robotic manipulators 

 ی هت ک یکاد طکاح  تخ  ررک اشی هش یکاد یهوخد   یهت یقخ  ت ج  ی  س ج  آواسد  یهت شیک ،   خ، ، 
   هت یه  ق  رط یطکاح  تخ  ررک اشی هش یکاد یهوخد 
   رط ش کهت یه  ق  یتخ  ررک اشی هش یکاد یهوخد   طکاح 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 پانزدهم ةهفت
 (6/10/99تا  30/9/99)

  خ  د اشی هش ش ک ،هوله تیک ،   خش یهد 
   ش ک ،هوله اشی هش یهد  یکاداشی هش  رکخ  رتطکاح 
   ش ک ،هوله اشی هش یهد  یهطکاح  تخ  ررک حه   ت   ن یهفی  یکاد ، ،ین ش کرط 
    ررک اشی هش  ر  یک تخ  یب ریک  اید ، ،ین یه یه  خش  ریک   ق  غزش 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 شانزدهم ةهفت
 (13/10/99تا  7/10/99)

  رفکا   سا    یه  
 یک ،   خش یهد   ید تخ  د اشی هش 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


